组态王与ARM开发板串口通信实现
　　摘要本文阐述了一种基于亚控公司的组态王中的单片机通讯协议（ASII）实现组态王与AR9开发板串口通信的程序设计方法，本方法已在TQ2440开发板上编程设计实现，并成功与组态王正确通信。
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　　0引言
　　随着工业自动化要求提高，组态软件设计的监控系统逐步普及，开发的控制设备与监控设备之间需要通讯。组态王KingVie软件基于irsftindsXP，NT/2000操作系统，具有友好的人机操作界面，可与各种PL、智能仪表等实时通讯，但无法与自己开发的控制设备通信，AR9作为高性能处理器经常用来开发工控设备，所以实现组态王与AR9开发板的串口通信对工控设备开发十分必要。
　　1组态王与AR9开发板的串口通信方法
　　1.1组态王支持的单片机通讯协议（ASII）
　　本设计采用亚控公司的组态王中的单片机通讯协议（ASII）实现组态王与AR9开发板串口通信。亚控公司的组态王中的单片机通讯协议（ASII）简介如下：
　　上位机发送读命令：字头-设备地址-标志-数据地址-数据字节数-异或-R
　　若正常下位机应答：字头-设备地址-数据字节数-数据-异或-R
　　若不正常下位机应答：字头-设备地址-**-异或-R
　　上位机发送写命令：字头-设备地址-标志-数据地址-数据字节数-数据-异或-R
　　若正常下位机应答：字头-设备地址-##-异或-R
　　若不正常下位机应答：字头-设备地址-**-异或-R
　　1.2组态王与AR9开发板串口通信方法
　　组态王与AR9开发板串口通信采用亚控公司的组态王中的单片机通讯协议（ASII）。组态王安装在上位P机上，组态王本身支持单片机通讯协议（ASII），要实现组态王与AR9开发板串口通信，其实任务就是在下位机AR9开发板上设计下位机应答程序和通信数据缓存区，用下位机应答程序和上位机（组态王）发送的读写命令通信，用AR9设计的通信数据缓存区中的存储单元与组态王中定义的寄存器对应。
　　2组态王与AR9开发板串口通信接口电路
　　上位P机与下位单片机AR9的串口通信硬件接口电路。上位P机与下位机AR9开发板本身都自带串行通讯接口，但由于在分布式系统中上位机与各下位机的分布不集中，故采用RS-232转RS-485进行串口通信。RS-485最大传输距离为1219，最大传输速率为10b/s，对干扰有较强的抑制能力。
　　3AR9开发板串口通信程序设计实现
　　3.1下位机AR9通信数据缓存区设计
　　下位机AR9设计通信数据缓存区，其目的是让下位机通信数据缓存区中的存储单元与组态王中定义的寄存器对应起来，为数据通信做好准备。本设计在AR9中定义64字节通信数据缓存区（U8X[64]），即数组逻辑地址从0-63共64个字节的存储单元，每个存储单元都可读可写，具体情况可由开发监控系统的需要来灵活决定。上位P机组态王中定义寄存器格式Xdd，其中dd代表数据地址，此地址与本设计AR9通信数据缓存区存储单元（数组X）的地址相对应。
　　3.2下位机AR9串口通信程序设计
　　组态王与AR9开发板串口通信程序设计具体思路。首先，在AR9中设置串口通信数据缓存区（定义64字节缓存区：U8X[64]）与组态王中定义的寄存器X相对应；然后，让AR9开发板上的串口等待上位P机（组态王）发送的读写命令，当串口接收到数据时发生串口中断，并执行串口中断处理程序。串口中断处理程序功能：当串口收到不是读写命令或收到读写命令的设备地址不是本下位机的地址时本下位机不作回应，当收到读写命令的设备地址是本下位机的地址时本下位机按照单片机通讯协议（ASII）作出相应的应答。
　　完成组态王与AR9开发板串口通信的串口中断程序及中断处理程序AR_AK()的程序流程图如下图：#p#分页标题#e#
　　本文基于亚控公司的组态王中的单片机通讯协议（ASII）实现组态王与AR9开发板串口通信的程序设计方法，已在TQ2440开发板上编程设计实现，并成功与组态王正确通信。
　　4结论
　　在工控中使用32位AR处理器，是未来工业控制的发展方向，所以解决组态王等监控软件与AR开发板串口通信对工控设备开发有着重要的现实意义。中国论文联盟
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